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Porte-outils universel amovib.e pour montage sur porteur-enjambeur pour travaux 
agricoles dans les plantations d'arbres ou arbustes. 

La presente invention conceme un porte-outils universel destine a etre 
installe de maniere amovible. sur un porteur-enjambeur pour le montage tfau 
moins deux machines agricoles aptes a accomplir un travai. identique ou 
different, dans les plantations d'arbres ou tfarbustes p.antes en rangs. telles que 
vignes ou vergers. 

Les porteurs-enjambeurs sont habituellement utilises pour soutenir les 
drfferents equ.pements de machines de recolte (vendangeuses, ...) ou de 
machines de trattement (pulverisateurs, ...), ou de machines de ta.lle ou 
d'effeuillage, ou de machines de travail du sol, etc. 

Dans tous les cas, les chassis porte-equipements ou porte-outils utilises, 
sont conformes de facon specifique pour constituer des ensembles de travail 
destines a accomplir des taches determines. Compte tenu de la variete des 
travaux a effectuer dans les vignes ou autres plantations, on est conduit a utH.ser 
plusieurs types de porte-outils. ce qui genere des contraintes de differente nature 
(cout tfacquisition et d'entretien. temps de montage et de demontage. espace de 
rangement, etc.)- 

Tous ces chassis n'ont aucun caractere polyvalent et ne permettent pas le 
montage de machines pourvues de moyens de fixation standard sur le dispositrf 
d'attelage a trois points des tracteurs agricoles inter-rangs. 

L'invention vise notamment a remedier a cette insuffisance. 

Selon 1'invention. cet objectif est atteint grace a un porte-outils universel 

comprenant : 

- un chassis principal agence pour pouvoir etre monte. de maniere amovible. 

sur un porteur-enjambeur ; 

deux chassis secondaires pourvus, chacun, d'un systeme d'attelage universel 
a trois points ; 



- des moyens reliant chaque chassis secondaire au chassis principal, et, 

- des moyens permettant de deplacer chaque chassis secondare dans un plan 
vertical ou sensiblement vertical et, de preference, dans un plan horizontal ou 
sensiblement horizontal. 

On comprend qu'il est possible de monter une machine agricole, pourvue 
de moyens de montage standards a trois points, sur chaque chassis secondaire 
du porte-outils universe!, et que ces machines peuvent etre deplacees au travail 
simultanement dans deux inter-rangs voisins de vigne ou autre plantation, de 
facon a effectuer des t£ches identiques, ou complementaires ou drfferentes, 
impliquant les deux cotes du rang enjambe par le porteur-enjambeur et un cdte 
des deux rangs voisins, ou les deux inter-rangs disposes de part et d'autre du 
rang enjambe. On obtient de la sorte d'importants gains de temps dans 
I'execution du travail. 

On congoit que ce porte-outils universel peut supporter des machines 
agencees pour Taccomplissement de travaux de culture ou de traitement tels 
que : sarclage, fauchage, labourage, hersage, pulverisation, effeuillage, taille, 
elagage, etc. 

[.'utilisation de ce porte-outils universel s'avere done tres rentable par 
rapport a I'utilisation de plusieurs porte-outils specrfique, notamment dans les 
couts d'utilisation, les temps de montage/demontage et d'entretien, et I'espace 
consacre au remisage. 

Selon une autre disposition caracteristique, les moyens reliant chaque 
chassis secondaire au chassis principal comprennent, pour chacun d'eux, un 
bras comportant au moins une poutre reliee, par I'intermediaire de ses extremites 
et d'articulations a axes perpendiculaires ou a croisillon, d'une part, audit chassis 
secondaire et, d'autre part, a la partie superieure et au voisinage de I'un des 
cotes du chassis principal. 

Selon une autre disposition caracteristique, les moyens reliant chaque 
chassis secondaire au chassis principal comprennent egalement une bielle ou 




tirant s'etendant parallelement a la poutre et constituant, avec cette demiere, les 
grands cotes d'un parallelogramme deformable dispose dans un plan vertical. 

Selon une autre disposition caracteristique, les mouvements de pivotement 
du bras porteur dans le plan vertical sont obtenus au moyen d'un verin dispose 
5 au-dessous du bras et relie, par rintermediaire de ses extremites et au moyen 
d'articulations, au chassis principal et a ladite poutre. 

Ces dispositions permettent de placer les chassis secondares portant les 
machines de culture ou de traitement, soit en position basse selon laquelle 
lesdites machines se trouvent correctement placees pour effectuer le travail pour 
10 lequel elles sont agencees, soit en position haute grace a laquelle ('ensemble 
constitue par le porteur enjambeur, le porte-outil universe! et les machines 
installees sur celui-ci, peut tourner facilement en bout de rang, meme lorsque 
I'espace disponible est relativement reduit, soit dans une position intermediaire 
quelconque entre les deux precedentes. 

15 Selon une autre disposition caracteristique, les moyens reliant chaque 

chassis secondare au chassis principal comprennent egalement une bielle 
s'etendant parallelement a la poutre et lateralement par rapport a celle-ci, cette 
bielle ou tirant constituant, avec ladite poutre, les grands c6tes d'un 
parallelogramme deformable dispose dans un plan perpendiculaire au plan 

20 vertical. 

Selon une autre disposition caracteristique, les mouvements de pivotement 
du bras porteur dans le plan perpendiculaire au plan vertical sont obtenus au 
moyen d'un verin dispose lateralement par rapport audit bras et relie, par 
rintermediaire de ses extremites et au moyen d'articulations, au chassis principal 
25 et a ladite poutre. 

Grace a ces dispositions, les chassis secondares peuvent etre places dans 
la position souhaitable en fonction de I'ecartement des rangs de plantes et du 
travail a effectuer ; ils peuvent, en outre, etre places dans une position relevee et 
rapprochee, voire superposee, de sorte que la largeur de ('ensemble constitue 
30 par le porteur enjambeur, le porte-outils universe! et les machines montees sur 



ce dernier, ne depasse pas le gabarit determine par les regies de circulation 
routiere. 

Selon une autre disposition caracteristique, chaque chassis secondaire est 
muni d'un tateur oriente vers le bas et permettant de contrdler la position, par 
rapport au sol, de I'ensemble constitue par ledit chassis secondaire et la machine 
installee sur ce dernier, ledit tateur ou capteur permettant de piloter la hauteur 
dudit ensemble par I' intermedial re d'un circuit hydraulique approprie. 

Selon une autre disposition caracteristique, chaque chassis secondaire est 
equipe d'un moteur hydraulique dont I'arbre de sortie est muni d'un organe 
d'accouplement semblable a la prise de force d'un tracteur agricole. 

Ce moteur permet d'actionner, par exemple par I'intermediaire d'un arbre 
de cardan, un ou plusieurs outils ou organes actifs de machines portees par les 
chassis secondaires. 

Selon une autre disposition caracteristique, le porte-outils est agence pour 
recevoir des bequilles amovibles sur lesquelles il repose lorsqu'il est separe du 
porteur enjambeur. 

Cette disposition facilite grandement le montage du porte-outils universe! 
sur le porteur-enjambeur et permet son rangement hors des periodes 
d'utilisation. 

Les buts, caract6ristiques et avantages ci-dessus, et d'autres encore, 
ressortiront mieux de la description qui suit et des dessins annexes dans 
lesquels: 

La figure 1 est une vue en elevation du porte-outils universe! selon 
I'invention. 

La figure 2 est une vue en plan de ce porte-outils. 

La figure 3 est une vue en plan, a echelle plus reduite, montrant le 
pivotement lateral, vers Texterieur, de I'un des bras du porte-outils. 
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La figure 4 est une vue en elevation du porte-outils universel montre a 
I'arriere d'un porteur-enjambeur. 

La figure 5 est une vue en plan de la figure 4. 

La figure 6 est une vue en plan analogue a la figure 5 et a echelle plus 
5 reduite, montrant le pivotement lateral, vers I'exterieur, de I'un des bras du porte- 
outils. 

La figure 7 est une vue analogue a la figure 4, montrant les chassis 
secondares en position relevee. 

La figure 8 est une vue en elevation du porte-outil universel montre installe 
10 sur un porteur-enjambeur et dont les chassis secondares supportent des 
machines de culture du sol, lesdits chassis secondares etant representes en 
position basse de travail. 

La figure 9 est une vue en elevation du porte-outils universel reposant sur 
des bequilles amovibles durant les periodes de non utilisation. 

15 On se reporte auxdits dessins pour decrire un exemple de realisation 

interessant, bien que nullement limitatif, du porte-outils universel de I'invention et 
d'un exemple d'utilisation de celui-ci. 

Le porte-outils universel selon I'invention comprend : 

- un chassis principal designe dans son ensemble par la reference 1, ce 
20 chassis principal etant agence pour pouvoir etre monte, de maniere amovible, 

sur un porteur-enjambeur multi-fonctions ; 

- deux chassis secondares designes, dans leur ensemble, par les references 
2A, 2B, chacun de ces chassis secondaires etant muni d'un systeme 
d'attelage universel a trois points ; 

25 - des moyens reliant chaque chassis secondaires 2A, 2B, au chassis principal 
Let; 



- des moyens permettant de deplacer chaque chassis secondaire 2A, 2B, dans 
un plan vertical ou sensiblement vertical et, de preference, dans un plan 
horizontal ou sensiblement horizontal. 

Le chassis principal 1 est constitue par un robuste assemblage de pieces 
5 metalliques et il est muni de moyens permettant son montage amovibie a I'arriere 
du porteur-enjambeur. 

Ces moyens comprennent, par exemple : 

- en partie haute, une attache centrale 3 solidaire du chassis 1 , et ; 

- en partie basse, et sur chaque cote dudit chassis, un organe d'accouplement 
10 4a, 4b. 

Cette attache centrale 3 et ces organes d'accouplement lateraux 4a; 4b 
permettent la fixation amovibie, aisee et rapide du chassis principal sur des 
moyens d'accouplement complementaires que presentent habituellement la 
partie arriere des porteurs-enjambeurs. 

15 L'attache centrale 3 peut etre constitute par une demi-bride se fixant, au 

moyen de vis et ecrous, sur une demi-bride complementaire solidaire de la partie 
arriere du porteur-enjambeur, tandis que les organes d'accouplement 4a, 4b, 
peuvent etre constitues par des cones de centrage s'engageant dans des trous 
ou logements que presente ladite partie arriere et bloques au moyen d'un boulon 

20 ou dispositif analogue. 

Les chassis secondaires 2A, 2B sont egalement constitues par un solide 
assemblage de pieces metalliques. lis sont pourvus sur leur cote arriere d'un 
systeme d'attelage universel a trois points semblable aux dispositif d'attelage des 
tracteurs agricoles, ce systeme comprenant, en partie haute, une barre d'attelage 
25 5 et, en partie basse, deux bras d'attelage symetriques espaces 6a, 6b. 

Les moyens reliant chaque chassis secondaire 2A, 2B, au chassis principal 
1 sont constitues par un bras designe dans son ensemble par la reference 7. 
Chacun de ces bras comprend au moins une robuste poutre 8 reliee, par 
I'intermediaire de ses extremites et au moyen d'articulation a axes 



perpendiculaires ou a croisillons 9 et 10 ( d'une part, audit chassis secondaire et, 
d'autre part, au voisinage de Tun des cotes du chassis principal, respectivement 

Selon une autre disposition caracteristique, chaque chassis secondaire 2A, 
2B, est relie au chassis principal 1, par I'intermediaire d'une bielle ou tirant 11 
s'etendant parallelement a la poutre 8, de preference au-dessus de celle-ci, et 
fixee, par I'intermediaire de ses extremites opposees et au moyen d'articulations 
spheriques 12, 13, d'une part, a une chape 2a solidaire de la partie superieure du 
chassis secondaire et, d'autre part, a une chape 1b solidaire d'une poutre 
horizontale 1a constituant I'element superieur du chassis principal 1, 
respectivement. 

Cette bielle ou tirant 11 et la poutre 8 constituent de la sorte les grands 
cotes d'un parallelogramme deformable dispose dans un plan vertical et dont les 
petits cotes sont constitues par les portions du chassis principal et du chassis 
secondaire delimitees par les articulations 10, 13 et 9, 12, respectivement. 

Par ailleurs, chaque chassis secondaire 2A, 2B est relie au chassis 
principal 1, par I'intermediaire d'une bielle ou tirant 14 s'etendant parallelement a 
la poutre 8, sur le cote exterieur de celle-ci, et fixee par I'intermediaire de ses 
extremites opposees et au moyen d'articulations spheriques 15, 16, d'une part, a 
une chape 2b solidaire du chassis secondaire et, d'autre part, a un element 
lateral 1c du chassis principal, respectivement. 

Cette bielle ou tirant 14 et la poutre 8 constituent ainsi les grands cotes 
d'un parallelogramme deformable dispose dans un plan perpendiculaire au plan 
vertical et dont les petits cotes sont constitues par les portions du chassis 
principal et du chassis secondaire delimitees par les articulations 10, 16 et 9, 15, 
respectivement. 

Les mouvements verticaux de chaque bras 7 ainsi realise sont assures par 
un puissant verin hydraulique 17 dispose au-dessous de la poutre 8 et fixe, par 
I'intermediaire de ses extremites opposees et au moyen d'articulations 
spheriques 18, 19, d'une part, a la partie intermediaire de ladite poutre et, d'autre 
part, en partie basse du chassis principal 1, respectivement. 
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Les mouvements horizontaux de chaque bras 7 sont obtenus au moyen 
d'un verin hydraulique 20 dispose du cdte interieur de la poutre 8 et relie, par 
I'intermediaire de ses extremites opposees et au moyen d'articulations 
spheriques 21, 22, d'une part, a la partie interm6diaire de la poutre 8 et, d'autre 
5 part, a un element fixe du chassis principal 1 , proche du plan median de celui-cL 

Grace a la configuration qui vient d'etre decrite, les bras 7 du porte-outils 
universel peuvent etre places ensemble ou separement dans une infinite de 
positions, en fonction des besoins. 

Chaque chassis secondaire est muni d'un tateur ou capteur 23 oriente vers 
io le bas et installe a I'extremite inferieure d'un element vertical 2c dudit chassis 
secondaire, cet element pouvant avoir une longueur reglable de facon a 
permettre le reglage de la position dudit capteur en fonction de la nature du 
travail effectue par les machines M1, M2 installees sur les chassis secondaires 
2A, 2B. 

15 Ce capteur pilote I'electrodistributeur du circuit hydraulique d'alimentation 

des verins 17. Lorsque le capteur 23 de Tun des bras 7 se trouve eloigne du sol, 
il actionne I'electrodistributeur du circuit hydraulique de pilotage de la position de 
ce bras, afin d'assurer le pivotement de celui-ci vers le bas. 

Selon une autre disposition caracteristique, un moteur hydraulique 24 est 
20 installe fixement sur chaque chassis secondaire 2A, 2B et I'arbre de sortie 25 de 
ce moteur ou I'arbre de sortie du multiplicateur de Vitesse accouple a ce dernier, 
est muni d'un organe d'accouplement universel semblable a la prise de force d'un 
tracteur agricole. 

On comprend que lorsqu'une machine agricole est accouplee au dispositif 
25 d'attelage universel a trois points de chaque chassis secondaire 2A ou 2B, le 
moteur hydraulique 24 supporte par ce dernier permet I'actionnement des outils 
ou organes actifs de ladite machine, par exemple par I'intermediaire d'un arbre a 
cardan. 

Selon une autre disposition caracteristique, le porte-outils universel selon 
30 I'invention est pourvu de moyens permettant le montage de bequilles amovibles 
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(27A t 27B) sur lesquelles il repose lorsqu'il est separe du porteur-enjambeur 
(figure 9). 

Le chassis principal 1 comprend, par exemple : 

- d'une part, en partie basse, a I'arriere et lateralement, des fourreaux 
5 horizontaux de section quadrangulaire 28, a axe longitudinal et dans 

lesquels peut etre engagee la partie superieure des bequilles 27A 
constitute par une piece d'accouplement 27a orientee 
orthogonalement, I'assemblage etant assure au moyen d'une broche 29 
ou autre tige de liaison traversant des trous alignes menages dans 
10 lesdits manchons et dans lesdites pieces d'accouplement ; et, 

- d'autre part, egalement en partie basse, a I'avant et lateralement, des 
chapes ou fourreaux 30, delimitant des logements orientes 
transversalement et dans lesquels peut etre engagee la partie 
superieure 27b des bequilles 27B, I'assemblage etant assure par une 

15 broche 31 ou tige de liaison analogue traversant des trous alignes 

menages dans lesdites chapes et dans lesdites pieces d'accouplement. 

Cet agencement du porte-outils universel selon I'invention facilite 
grandement les operations de montage de celui-ci sur un porteur-enjambeur et 
sa depose a la fin des travaux. 

20 On a represents, a la figure 8, a titre d'exemple d'utilisation, le montage de 

machines de sarclage ou de fauchage M sur les chassis secondaires du porte- 
outils universel de I'invention, mais comme indique precedemment, la vocation 
de I'invention est de permettre de monter sur ledit porte-outils, au moins un 
couple de machines agricoles diverses munies d'un systeme standard 

25 d'accouplement au dispositif d'attelage universel a trois points des tracteurs 
agricoles. 
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REVENDICATIONS 

Porte-outils universel amovible pour montage sur porteur-enjambeur pour 
travaux agricoles dans les plantations d'arbres ou arbustes, caracterise en 
ce qu'il comprend : 

- un chassis principal (1) agence pour pouvoir etre monte, de maniere 
amovible, sur un porteur-enjambeur (P) ; 

- deux chassis secondaires (2A, 2B) pourvus, chacun, d'un systeme 
d'attelage universel a trois points (5, 6a, 6b) ; 

- des moyens (8, 11, 14) reliant chaque chassis secondaire (2A, 2B) au 
chassis principal (1), et, 

- des moyens (17, 20) permettant de deplacer chaque chassis secondaire 
dans un plan vertical ou sensiblement vertical et, de preference, dans un 
plan horizontal ou sensiblement horizontal. 

Porte-outils universel amovible selon la revendication 1, caracterise en ce 
que les moyens reliant chaque chassis secondaire ((2A, 2B) au chassis 
principal (1) comprennent, pour chacun d'eux, un bras (7) comportant au 
moins une poutre (8) reliee, par I'intermediaire de ses extremites et 
d'articulations a axes perpendiculaires ou a croisillon (9, 10), d'une part, 
audit chassis secondaire (2A ou 2B) et, d'autre part, a la partie sup6rieure 
et au voisinage de Tun des cotes du chassis principal (1). 



Porte-outils universel amovible selon la revendication 2, caracterise en ce 
que les moyens reliant chaque chassis secondaire (2A, 2B) au chassis 
principal (1) comprennent egalement une bielle ou tirant (11) s'etendant 
parallelement a la poutre (8) de preference au-dessus de celle-ci, et 



constituant, avec cette derniere, les grands cotes d'un parallelogramme 
deformable dispose dans un plan vertical. 

Porte-outils universel amovible selon I'une des revendications 2 ou 3, 
caracterise en ce que les mouvements de pivotement de chaque bras 
porteur (7) dans le plan vertical sont obtenus au moyen d'un verin (17) 
dispose au-dessous du bras et relie, par rintermediaire de ses extremites et 
au moyen d'articulations (18, 19) au chassis principal (1) et a ladite poutre 
(8). 

Porte-outils universel amovible suivant Tune quelconque des revendications 
2 a 4, caracterise en ce que les moyens reliant chaque chassis secondaire 
(2A, 2B) au chassis principal (1) comprennent egalement une bielle ou 
tirant (14) s'etendant parallelement a la poutre (8) et lateralement par 
rapport a celle-ci, cette bielle ou tirant constituant, avec ladite poutre, les 
grands cdtes d'un parallelogramme deformable dispose dans un plan 
perpendiculaire au plan vertical. 



Porte-outils universel amovible selon I'une quelconque des revendications 
2 a 5, caracterise en ce que les mouvements de pivotement du bras 
porteur (7) dans le plan perpendiculaire au plan vertical sont obtenus au 
moyen d'un verin (20) dispose lateralement par rapport audit bras et relie, 
par rintermediaire de ses extremites et au moyen d'articulations (21, 22), 
au chassis principal (1) et a ladite poutre (8). 



- Porte-outils universel selon I'une quelconque des revendications 4 a 6, 
caracterise en ce que les verins (17, 20) sont relies a la poutre (8) et au 
chassis principal (1) au moyen d'articulations spheriques (12, 13 ; 21, 22). 



- 12- 



Porte-outils universel amovible selon I'une quelconque des revendications 
1 a 7, caracterise en ce que chaque chassis secondare (2A, 2B) est muni 
d'un tateur (23) oriente vers le bas et permettant de contrfiler la position, 
par rapport au sol, de I'ensemble constitue par ledit chassis secondaire et 
la machine installee sur ce dernier, ledit tateur ou capteur (23) pilotant la 
hauteur dudit ensemble par I'intermediaire de I'electrodistributeur d'un 
circuit hydraulique approprie. 

Porte-outils universel amovible selon I'une quelconque des revendications 
1 a 8, caracterise en ce que chaque chassis secondaire (2A, 2B) est 
equipe d'un moteur hydraulique (24) dont I'arbre de sortie (25) est muni 
d'un organe d'accouplement semblable a la prise de force d'un tracteur 
agricole. 

- Porte-outils universel amovible selon I'une quelconque des revendications 
1 a 9, caracterise en ce que le porte-outils est pourvu de moyens (28-29 ; 
30-31) permettant le montage de bequilles amovibles (27A, 27B) sur 
lesquelles ii repose lorsqu'il est separe du porteur-enjambeur. 



